MDVRR SR
Sekcia cestnej dopravy, pozemnych komunikacii astisnych projektov

Metodicky pokyn ¢&. 72/2011,

ktorym sa stanovuju kontrolné Ukony tykajlce sa rialenia vozidla a geometrie kolies riadiacej napravy
vozidla
(Kontrolné tkony skupiny 300)

Clanok |
Predmet

Ministerstvo dopravy, vystavby a regionalneho rgavBlovenskej republiky pdd ustanovenia § 99 pism.
m) z&kona¢. 725/2004 Z. z. o podmienkach prevadzky vozidigireamavke na pozemnych komunikaciach
a 0 zmene a doplneni niektorych zakonov v znerkaréih predpisov vydava tento metodicky pokynrkinsa
stanovuju pre kontrolné Ukony tykajuce sa riadenizidla a geometrie kolies riadiacej napravy vazifalej
len ,kontrolné Ukony skupiny 300“) vykonavané pechnickych kontrolach vozidiel v staniciach techsic
kontroly (STK) v Slovenskej republike
a) predpisané podmienky,
b) spdsob kontroly,
c) zoznam chyb, ktoré mozno pri nich zist ich klasifikacid).

Clanok Il
VSeobecné ustanovenia

(1) Kazdému kontrolnému Gkonu skupiny 300 prislichaeoknazvu osobitny kod tvoreny trojcifernym
identifikacnym ¢&islom. Prva¢&islica v kéde kontrolného Ukonu je na rozliSenidslpgnosti do skupiny
kontrolnych dkonov vzdy ,3“ (napr. kontrolny ukofyRulos’ prenosu sily ma kéd 302).

(2) Ak niektora z poZiadaviek osobitného predpisu, tmyksa kontrolny Ukon odvolava, nie je priamo
reprodukovana v predpisanych podmienkach v kordgroldkone, potom sa pri technickej kontrole jej spie
nepreveruje okrem pripadov, ak je to v kontrolndmne vyslovne ustanovené.

(3) Spbdsobom kontroly sa nael tohto metodického pokynu rozumie sty opis spdsobu preverenia
splnenia predpisanych podmienok.

(4) Spbsob kontroly predpisany v jednotlivych kontralmydkonoch je mozné apliko¥es pouzitim
technologického vybavenia STK predpisaného osabitpfedpisorf) alebo beZného eného naradia (napr.
skrutkova). Pouzitie inych technologickych zariadeni aleldstrojov nie je potrebné, ale je pripustné, akig n
STK vybavena (napr. ploSiny pod kolesa riadiac@rady vozidla s valivym ulozenim).

(5) Metddy predpisané ako spbsob kontroly spravidla yzesuji demontdz gasti vozidla.
V odévodnenych pripadoch je vSak potrebné odkrytvaiektorych séasti vozidla (napr. diskov kolies).

(6) Chyby, ktoré mozno v jednotlivych kontrolnych (keho zistt, suU v sulade s ustanoveniami
osobitného predpish klasifikované akorahké (ozn&ené pismenom ,A), vaZne (ozrené pismenom ,B“)
a nebezpmé (ozn&ené pismenom ,C").

(7) Schvalenim vozidla sa natel tohto metodického pokynu rozumie udelenie typovéchvéalenia
vozidla, typového schvalenia ES vozidla, typovélohvélenia vozidla vyrobeného v malej sérii, typavéh
schvélenia vozidla ES vyrobeného v malej sériicstiapiového typového schvalenia, viacsitopého typového
schvalenia ES, schvalenia jednotlivo vyrobenéhadlazalebo schvalenia jednotlivo dovezeného vozidlasa
vyraz schvalenie ¥ahuje len k niektorému konkrétnemu z tychto drutsmhvélenia, je to vtexte presne
uvedené.

') § 48 vyhlasky MDPT SR. 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov
%) § 34 vyhlaSky MDPT SR. 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov



Clanok Il
Kontrolné tkony skupiny 300

M ftvy chod volantu (celkova v#a v riadeni) 301

Predpisané podmienky

1. Mftvym chodom volantu sa n&el tohto kontrolného Ukonu rozumie takédatdie volantom, p&as ktorého
eSte neboli prekonané mechanické vole v riadebiabeuzné deforméacigasti mechanizmu riadenia, a preto
neprichadza k vykyvu kolies riadiacej napravy. ©ethu v&'ou v riadeni sa nacal tohto kontrolného tkonu
rozumie interval ot®eni volantu vymedzeny na jednej strane bodom, roktoprichadza k zdatku vykyvu
kolies riadiacej napravy z neutralnej polohyava, a na druhej strane bodom, v ktorom prichadzaiktku
vykyvu kolies riadiacej napravy z neutralnej polaoprava.

2. Vzdialenos medzi bodmi vymedzujicimi celkovd kd v riadeni na venci volantu nesmietby&cSia ako
jedna pétina priemeru venca volantu. (Poznamkap@eeda uhlu ottenia volantu 23°).

Spdsob kontroly

1. Ototenim volantu dbava a doprava z vychodiskovej pozicie pri neutighodohe kolies riadiacej napravy sa
overi vdkod’ celkovej vble v riadeni. Ak je vozidlo vybavenéspitovatom riadenia, musi byv ¢innosti.
Kolesa riadiacej ndpravy musiathymiestnené na pevnom podklade.

2. Splnenie predpisanej podmienky?2 sa posudzuje subjektivne. V pripade nejedromsi subjektivneho
posudenia sa posudi na zdklade odmerania priem@antu, vypdtu jednej patiny odmeranej hodnoty
a porovnania s odmeranou vzajomnou vzdialémosboch bodov.

Chyby
| 1. | Celkova véa v riadeni je v&Sia neZ povolend. | C|
Plynulost’ prenosu sily 302

Predpisané podmienky

1. Prenos ovladacej sily pésobiacej na ovladaci orgtenia (volant alebo riadidla) musitby celom rozsahu
vykyvu kolies riadiacej napravy rovnomerny a plyjndRovnomernym a plynulym prenosom ovladacej sily s
na (el tohto kontrolného Ukonu rozumie, ak sa pri¢atd volantom alebo riadidlami v Ziadnej polohe
neprejavuje zjavny z¥deny odpor alebo zadrhavanie.

2. Kolesé riadiacej napravy sa pri vykyve nesmui da@stéde styku s inyméas’ami vozidla.

3. Obe krajné polohy kolies riadiacej napravy musiaddymedzené dorazmi.

Spbsob kontroly

Plynulog’ prenosu ovladacej sily v riadiacom mechanizmesauje oté&anim volantu (pripadne riadidiel) z
jednej krajnej polohy vykyvu kolies do druhej. Rech naprava vozidla musitbpritom zdvihnuta tak, aby sa
kolesa nedotykali podlahy kontrolnej linky, aletep kolesa musia sténa ploSinach s valivym uloZenim.

Chyby

1. | Prenos ovladacej sily nie je rovnomerny a plynid zjavny zvéSeny odpor v mechanizme B
riadenia, avsak vozidlo je riadie?)

2. | Prenos ovladacej sily nie je rovhomerny a plynjd zjavny zvéSeny odpor v mechanizme C
riadenia o spodsobuje, Ze vozidlo nie je bezpe riaditéné?)

3. | Doraz v krajnej polohe kolesa riadiacej napretvwyba alebo nie jecinny.”) B

4. | V niektorej polohe vychylenia kolies riadiacéjpnavy sa koleso alebo iias’ mechanizmu B
riadenia dotyka niektorej pevnésti vozidla (zachytava saiia).°)

%) polozka 2.3. prilohy. 4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov

*) polozka 2.1.1. pism. a) prilokly4a k vyhlaSke MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov
®) polozka 2.1.4. pism. b) prilokty 4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov
®) polozka 2.1.4. pism. a) prilokly4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov



Stipik (¢ap) riadenia 303

Predpisané podmienky

1. Stipik riadenia musi kypevne spojeny s vozidlom.

2. Stipik riadenia,éap riadenia alebo niektora slvisiatas® vozidla nesmie ky poskodena (napr. spodny
nosnikéapu riadenia na vozidlach vybavenych riadidlamimiesbyt prasknuty).

3. V uloZeni¢apu riadenia vozidiel vybavenych riadidlami nesmgtl ledmerné radidlne ani axialne vole.

4. Spojenie riadidiel £apom riadenia musi Bydostaténe pevné, aby nebolo mozné saniméo pootdenie
riadidiel oproti¢apu.

5. Ak je vozidlo vybavené vySkovo nastavigym volantom, potom musi Bymozné vySkové nastavenie
volantu zaisti.

Spdsob kontroly )
Pohybovanim volantom v rovine kolmej k ose hri@d@ v smere osi hriatie sa overi upevnenielgika

riadenia. Na vozidle s riadidlami sa ich pa‘xanéim,a nabiehanim prednym kolesom na vhodnu opa@ti ed’a
v uloZenicapu riadgnia. Prehliadkou sa overi stdpika apu) riadenia a slvisiacidasti vozidla (napr. pruzné
spojky, kardanovélky). VyskiSa sa zaistenie vySkovo nastdwiédo volantu.

Chyby

1. | Sipik riadenia alebo hriadevolantu nie s dostatne upevneng, avsak vozidlo je riatiité.) B

2. | Sipik riadenia alebo hriadlesolantu nie su dostatne upevnené&o spdsobuije, Ze vozidlo nie |e C
bezpgne riaditéné.)

3. | Prikontrole dpika riadenia sa stred volantu vyrazne pohybuj@natebo naddt) B

4, Prigl;ontrole dpika riadenia mozno jeho hordas’ vyrazne vychyli v radialnom smere od jehp B
0si.

5. | V ulozZeni¢apu riadenia je nespravnal@d(prilis véka alebo mala)o spdsobuje nespahliva C
¢innog’ riadenia.

6. | Riadidla nie su dostatoe pevne spojené&sapom riadenia, takze mdze prksich vzajomnému C
pootaieniu.

7. | Sipik riadeniagap riadenia alebo niektora suvisiaea’ vozidla (napr. spodny nosnilapu B
riadenia) je prasknuta alebo inak poSkodena.

8. | VySkové nastavenie volantu nie je zai$tite B

9. | Pruzna spojka je nadmerne opotreben alebo desktf) B

10. | Je zistena neprimerana oprava alebo modifikéieldorejcasti’™) C

Poznadmka: Nedostatna plynulog otécania capu riadenia alebo potreba vynalozenia nadmern&dace;j sily
sa posudzuje v kontrolnom Ukahe302.

Volant (riadidla) 304

Predpisané podmienky
1. Volant nesmie by prasknuty, deformovany alebo inak poSkodeny. Molausi by na hriadeli riadne

upevneny.
2. Riadidla musia bty riadne upevnené a nesmutbyoSkodené (deformované); ich nostasti nesmu hty

neodborne opravované.
3. Na vozidle méze kylen jeden volant (riadidla) schvaleného vyhotogeRbznamka: Plati okrem pripadov,
ak bolo vozidlo schvélené s viacerymi ovladacingaomi (napr. Specialne zametacie vozidla alebodiazi

vyhotovujlice vodorovné dopravné zewie).

Spdsob kontroly
Prehliadkou sa overi stav volantu (riadidiel). Rmtwanim volantom v rovine kolmej k ose hrié@e v smere
osi hriad&a sa pri kontrole upevnenialka riadenia (kontrolny Ukow. 303) zarove overi aj upevnenie

volantu na jeho hriadeli.

’) polozka 2.2.2. pism. d) prilokty 4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov
®) polozka 2.2.2. pism. a) prilokly4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov
%) polozka 2.2.2. pism. b) prilokty 4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov
19 polozka 2.2.2. pism. c) prilolty 4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov
% polozka 2.2.2. pism. e) prilolty 4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov



Chyby

1. | Volant alebo riadidla nie su dost&te upevnené (napr. vzajomny pohyb medzi volantom C
a sipikom riadenia nazraje nedostaiimé upevnenie):

2. | Volant je poSkodeny (m& napr. popraskany posrektrymi hranami alebo vystupky, ktoré mézu B
zrant ruky vodia, pripadne je deformovanygkivolantu alebo naboj su uirené alebo
prasknuté), bezgaos’ riadenia vozidla tym moze byphrozend?)

3. | Povrch volantu alebo objimka je prasknutd, atelztento stav neohrozuje bezpes’ riadenia A
vozidla.

4. | Riadidla su deformované alebo inak poSkodené. B

5. | Volant alebo riadidla su zjavne neschvalenéhmigvenia, alebo st na nich vykonané B
neschvalené Upravy.

6. | Na riadidlach chybaju rukovate. B

7. | Nariadidlach su ziae poskodené rukovate. A

8. | Zadrzné zariadenie na naboji volantu chifpa. B

Prevodka riadenia 305

Predpisané podmienky

1. Prevodka riadenia musihpevne spojend s vozidlom a nesmié pgSkodena.

2. Kibové spojenie hriada volantu s prevodkou riadenia nesmié¢ pgskodené alebo nadmerne opotrebované;
skrutkové spoje musia Bppdahlivo zaistené.

Spbsob kontroly
Prehliadkou sa overi upevnenie a stav prevodkyenid ak je pristupna. Pri kontrole plynulosti mren sily
(kontrolny tkork. 302) sa zaroveoveri aj funkcia prevodky riadenia.

Chyby
1. | Prevodka riadenia je prasknutd alebo inak pagkéddbezpmog’ riadenia vozidla je tym C
ohrozend?)
2. | Prevodka riadenia je ukmena, pripadneilové spojenie prevodky s hrididen volantu je B
poskodené alebo nadmerne opotrebované, alebo kelB@/é spoje nie st dostate
zaistené?)
3. | Montazne otvory na podvozku alebo karosériiiai& na pripevnenie prevodky riadenia su B
deformované’)
4. | Skrutky pripeitujuce prevodku riadenia k vozidlu chybaji aleb@sasknuté?) B
5. | V prevodke riadenia si mierne #8éné vole. A
6. | V prevodke riadenia si nadmerndékéevéle. C
7. | Z prevodky riadenia unikd mazivo, neodkvapkasakwna vozovkir) A
8. | Z prevodky riadenia unikd mazivo a zjavne odkéap. na vozovkd?) C
9. | Hriadé segmentu riadenia je skriteny alebo ozubenie jérepované®) B
10. | Nadmerné opotrebenie hriidessegmentu riadenfa). B
11. | Nadmerny pohyb hriate segmentu riadenta) B
Kiby, paky a tyée riadenia 306

Predpisané podmienky
1. Ziadna z pak a tf riadenia nesmie liydeformovana, inak viditee poSkodena alebo neodborne opravena.
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VSetky spoje péak a ty riadenia musia liyriadne upevnené a zaistené.

Ochranné manzety (prachovkypkv, spojov a ulozeni nesmuthyoSkodené.

Ziadna sdag’ to¢nicového riadenia privesu nesmiet’byedostaténe pripevnend, prasknuta alebo inak
poSkodena.

PN

Spbsob kontroly )
Prehliadkou sa overi stavibov, pak, t¢i a ich spojeni. Na pripojnom vozidle gne@ovym riadenim sa
prehliadkou overi stav vSetkych jehaasti.

Chyby

1. | Niektora z pak alebodiriadenia je deformovand, nalomend, prasknutéoatek poskodena, C
pripadne neodborne opravend, a tento stav ohrbeajenos’ riadenia vozidl&?)

2. | Kiby a ostatné pohyblivé spoje st poskodenélkatde hrozi ich rozpojenfé) C

3. | Niektoré Kby a spojenia pak alebosfyriadenia nie su dostatee zaistené, ich rozpojenie viak B
bezprostredne nehro?).

4. | Niektora ochranna manzeta chyba alebo je posiéodiebo opotrebovana nBto, Ze zjavne A
neplni svoju funkci®)

5. | Nespravne uloZenie pak alebeity loZiskach a vedeniach) B

6. | Niektora sBag tocnicového riadenia pripojného vozidla je prasknigh@inak poskodenéa a C
tento stav ohrozuje bezp®g’ riadenia vozidlg®)

7. | Niektora stag’ tocnicového riadenia pripojného vozidla nie je dostagopripevnena, a tento C
stav ohrozuje bezprog’ riadenia vozidla?®)

8. | Niektora s8ag tocnicového riadenia pripojného vozidla je poSkodéeaprostredné B
nebezpeenstvo viak nehroZf)

Poznamka: Nadmerné véle fb&ch riadenia sa hodnotia v kontrolnom Gken807.

Véra v kiboch, riadiacich pakach a tgiach 307

Predpisané podmienky

1. V kibovych a v ostatnych pohyblivych spojoch alebo efodch riadiacich pak adiynesmu by vassie vole,
nez aké su potrebné pre ich spravnu funkciu alebdgisané vyrobcom vozidla.

2. 'V pohyblivych spojoch tnicového riadenia pripojného vozidla nesmi byavne vasie véle, nez aké su
potrebné pre ich spravnu funkciu alebo predpisgngbeom vozidla.

Spbsob kontroly

1. Kyvanim kolesa v horizontélnej rovine a ng@im volantu striedavo na obe strany (mykanim)ospadu
vozidla zisuje ve’kog’ voli v kiboch, pakach a jach riadenia. Posudzuje sa subjektivne.

2. Vora v pohyblivych spojoch tmicového riadenia pripojného vozidla sa zisti pestidou, pripadne pouzitim

detektora véle v zaveseni kolies.

hyby
V kiboch, pakach alebodiach riadenia st mierne &ie vole®)

V kiboch, pakach alebodiach riadenia st nadmerné véfe.

V pohyblivych spojoch tmicového riadenia pripojného vozidla st miern&Sigivole *%)

B|@INIEIO
w|>|wm| >

V pohyblivych spojoch tmicového riadenia pripojného vozidla st nadmerné. 3%

%% polozka 2.1.3. pism. c) a f) priloky4a k vyhlaSke MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov
) polozka 2.1.3. pism. a) a b) prilotiy4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov
%) polozka 2.1.3. pism. d) prilokty 4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov

%% polozka 2.1.3. pism. g) prilokty 4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov

%) polozka 2.1.3. pism. e) prilokly 4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov

%% polozka 2.5. pism. a) priloly 4a k vyhlaSke MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov

%) polozka 2.5. pism. c) priloRy 4a k vyhlaSke MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov

%) polozka 2.5. pism. b) prilohy 4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov



Zbiehavog’ kolies riadiacej napravy 308

Predpisané podmienky

Kolesa riadiacej napravy vozidiel kateg6rii M a Nugia ma nastavenu zbiehavsalebo rozbiehavds
predpisant vyrobcom. Pripgiagssa odchylka oproti predpisu vyrobcu

a) pri kolesach s priemerom mensim alebo rovnym 162 () mm,

b) pri kolesach s priemerom &im ako 16" (+ 3 ) mm.

Spdsob kontroly
1. Zbiehavog (rozbiehavo®) kolies sa kontroluje mechanickym alebo optickymisfpojom na meranie
parametrov geometrie kolies. Pri kontrole sa pagtipod’a navodu na obsluhu zariadenia.
2. Kontrolny ukon¢. 308 sa nevykona,
a) ak sa namiesto neho vykona kontrolny (ko810 (Geometria kolies riadiacej napravy — stav),
b) ak je zistena vaZna alebo neberpe chyba v kontrolnom tkong 307 (V&@a v Kboch, riadiacich
pakach a tyiach), 402 (Kolesa — V& v zaveseni) alebo 403 (Kolesa fad ulozeni),
c) ak ho kontrolny technik so suhlasom walialebo prevadzkovd® vozidla z rozsahu technickej

kontroly vypusti.
Chyby
| 1. | Zbiehavos (rozbiehavog) kolies riadiacej ndpravy nezodpoveda predpisamydamienkant’) | A |
Odklon kolies riadiacej napravy 309

Predpisané podmienky

1. Kolesa riadiacej napravy vozidiel kategérii M a Nigia by odklonené od zvislej roviny rovnobeznej so
strednou pozidnou rovinou vozidla o uhol predpisany vyrobcomip@a sa odchylka oproti predpisu
vyrobcuo (1) °.

2. Odklony protlahlych kolies riadiacej napravy sa navzajom nesaiid viac ako 1 °.

Spbsob kontroly
1. Odklon kolies sa kontroluje mechanickym alebo dgtic pristrojom na meranie parametrov geometrie
kolies. Pri kontrole sa postupuje fachavodu na obsluhu zariadenia.
2. Kontrolny tkong. 309 sa nevykona,
a) ak sa namiesto neho vykona kontrolny UkoB10 (Geometria kolies riadiacej napravy — stav),
b) ak je zistena vaZna alebo nebex@echyba v kontrolnom Gkorie 307 (V&a v Kboch, riadiacich pakach
a tytiach), 402 (Kolesa — Ya v zaveseni) alebo 403 (Kolesa fa®& ulozeni),
c) ak ho kontrolny technik so sihlasom walalebo prevadzkovd vozidla z rozsahu technickej kontroly
vypusti.
3. Na tuhej naprave ukazuje odliSny odklon kolies efodnaciu napravnice; tato chybu je potom potrebné
vyzn&it v kontrolnom Ukone. 401 {Predna naprava (vidlica)}.

Chyby

1. | Odklon niektorého z kolies riadiacej napravyadmveda predpisanym podmienkiin. A
2. | Odklon protiahlych kolies riadiacej napravy sa navzajom Iiiaz ne? 1°%) A
Geometria kolies riadiacej napravy - stav 310

Predpisané podmienky

1. Parameter suhrnne charakterizujici stav geomettieskriadiacej napravy (zéta zbiehavog odklon kolies
a ostatné suvisiace vplyvy) vozidiel kategorii MNamusi by v rozmedzi hodnét, ktoré su predpisané
vyrobcom vozidla pre dynamicky spdsob kontroly prejom cez ploSinovy indikator stavu geometrie.

2. Ak predpis vyrobcu nie je znamy, musi hodnota patesnsuhrnne charakterizujiceho stav geometri@oli
riadiacej napravy lefav rozmedzi (- 8 ) az (+ 8 ) m/km pre vozidla kgitei M; a N, alebo (- 10) az (+
10) m/km pre vozidla kategoérii M Ms;, N, a Ns. V pripade zariadenia merajiceho v inych jedndtkac
(mm/m, mm alebo iné) sa pouzije ekvivalentné roziedyjadrené v prislusnych jednotkach.

*1) polozka 2.4. prilohy. 4a k vyhlaSke MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov



Spbsob kontroly

1. Suhrnny stav geometrie kolies riadiacej napravihifi zbiehavog odklon kolies a suvisiace vplyvy) sa
kontroluje na prejazdnom ploSinovom indikatore. Rointrole sa postupuje pbal navodu na obsluhu
zariadenia.

2. Kontrolny tkon¢. 310 nahradza kontrolné Ukotly308 (Zbiehavaskolies riadiacej ndpravy) a 309 (Odklon
kolies riadiacej napravy), ktoré sa pri vykonariitto kontrolného Ukonu vyptdju z rozsahu technickej
kontroly.

3. Ak su zistené vazne alebo nebeapechyby v kontrolnych Gkonoceh 307 (V&a v Kboch, riadiacich pakach
a tyiach), 402 (Kolesa — Ya v zaveseni) alebo 403 (Kolesa fad& ulozeni), potom sa chyba zistena v
kontrolnom Ukone. 310 nevyhodnoti.

Chyby
| 1. | Parameter stavu geometrie kolies riadiacej ngprazodpovedéa predpisanym podmienkam. | Al
Posiliiovaé riadenia - &¢innost’ 312

Predpisané podmienky

1. Na vozidlach, ktoré su vybavené pasiatom riadenia, musi liytoto zariadenie funké a musi vyrazne
zmen3ova silu potrebnul na ovladanie riadenia (@tdie volantom).

2. Navozidlach s elektronickym posilvatom riadenia (EPS) nesmietbipndikovana chyba systému.

Spbsob kontroly

1. Ak je vozidlo vybavené posibvatom riadenia, overi sa jehinnog’ porovnanim sily potrebnej na vykyv
kolies riadiacej napravy pri vypnutom motore voaidi pri motore beziacom shmmbeznymi otékami.
Cinnog’ posihiovata sa posudzuje subjektivne, gorin pri motore v chode musi tysila potrebna na
ovladanie riadenia (otanie volantom) citthe mensia. V pripade potreby sa owémhog’ posikiovaa aj pri
zmene otéok motora. ZvySenie potrebnej ovladdacej sily priySani otdok motora je vzfadom na
charakteristiku posibvata pripustné. R@s merania musia Bykolesa riadiacej napravy umiestnené na
pevnom podklade.

2. Skontroluje sa hladina pracovného média posica riadenia v nadrzke (ak je viditéd). Posidi sa pripadny
viditel'ny Unik pracovného média.

3. Na vozidlach s elektronickym posivatom riadenia (EPS) sa skontroluje indikacia chybgté&yu na
palubnej doske. Vizualne sa skontroluje sulad mablm volantu a uhlom vykyvu kolies pri zapnutélad
vypnuti motora.

Chyby

Posifiova: riadenia nefunguj&)

Z posihovaa riadenia unik& pracovné médium (kvapalina), neapkava vSak na vozovKi).

Z posiliovaa riadenia unika pracovné médium (kvapalina) armasdkvapkava na vozovki).

BlwINE
>|0[>|w

Vyska hladiny pracovného média (kvapaliny) vralid posifiovaia riadenia nie je
dostat@na>’)

Posifiova: riadenia méa praskliny alebo je inak poskod&hy.

Casti posiovata riadenia st nespravne uloZené alebo zadrh&)aju.

Je zistena neprimerané oprava alebo modifikdielttorejcasti positovaia riadenia’)

| o(m| W

® N o

PoSkodené alebo vyrazne skorodované lana aketioehprislichajldce k posdvaiu
riadenia>)

9. | Na vozidle s elektronickym pasilvasom riadenia (EPS) je indikovana chyba systéfju.

@ |

10. | Na vozidle s elektronickym pasilvatom riadenia (EPS) je zisteny zjavny nesullad mehinm
volantu a uhlom kolie¥)

%) polozka 2.1.5. pism. c) a polozka 2.6. pism.rippy &. 4a k vyhlaSke MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni
neskorsSich predpisov

%) polozka 2.1.5. pism. a) prilokly 4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov
%) polozka 2.1.5. pism. b) prilokty 4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov
%) polozka 2.1.5. pism. d) prilokty 4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov
%) polozka 2.1.5. pism. e) prilokly 4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov
*") polozka 2.1.5. pism. f) prilohy 4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov
%) polozka 2.1.5. pism. g) prilokty 4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov
%) polozka 2.6. pism. a) priloly 4a k vyhlaSke MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov
“9) polozka 2.6. pism. b) prilohy 4a k vyhlaske MDPT SR 578/2006 Z. z. v zneni neskorsich predpisov



Riadenie zadnej napravy - stav 313

Predpisané podmienky

1. Na vozidlach vybavenych systémami riadenia zadapjavy (4WS) musia liy¢asti tohto zariadenia riadne
spojené s vozidlom a nesmutlyosSkodené.

2. Zo zariadenia na riadenie zadnej napravy nesmiatipracovné médium (olej).

Spdsob kontroly
Prehliadkou sa overi stav zariadenia na riademdagaapravy a jehéasti.

Chyby

1. | Zariadenie na riadenie zadnej napravy je po3kddaebo nie je dostatoe pevne spojené s B
vozidlom.

2. | Zo zariadenia na riadenie zadnej napravy unik@éqvné médium (olej), neodkvapkava vSakina A
vOozovKu.

3. | Zo zariadenia na riadenie zadnej napravy unikgéqvné médium (olej) a zjavne odkvapkavajna C
vozovku.

Clanok IV

Zaverefné ustanovenia

Tento metodicky pokyn nadobudéininog’ dia 1. februara 2012.

Ing. Milin Kanu&ak, v.r.

generalny riadité



